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一款实时测量安装点三个方向振动的新型一体化传感器 ，可同时提供位移、速度和加

速度的时域特征值(峰峰值、有效值、峰值)，广泛适用于电机、 水泵、风机、轴承、空压

机、燃气机、发电机、减速机、齿轮箱等旋转机械的状态监测和健康管理。

我们非常认真的整理此手册 ，但我们对本手册的内容不保证完全正确 ，因为我们的产

品在 持续的改良及更新 ，故我方保留随时修改本手册的内容而不另行通知的权利。 同时

我们对不正确使用本手册所包含内容而导致直接、 间接、有意、无意的损坏及隐患概不负

责。

产品使用前 ，请务必仔细阅读使用手册。

在您使用产品之前 ，请检查外壳是否有裂纹或损坏。

请勿在爆炸性气体、蒸气或灰尘周围进行操作。

当在危险区域内作业时 ，请按照地方或国家机构的要求 ，使用适当的防护装备。

在危险场所作业时 ，应遵守地方和国家安全法规的要求。

在转动设备周围作业时要时刻注意安全。将绳索、带子和电缆等隐藏起

来。 在安装传感器时 ，设备必须停机才能进行安装。



一款实时测量安装点三个方向振动的新型一体化传感器 ，可同时提供位移、速度和加速度的时域

特征值(峰峰值、有效值、峰值)，广泛适用于电机、 水泵、风机、轴承、空压机、燃气机、发电机、减

速机、齿轮箱等旋转机械的状态监测和健康管理。

产品集成了物联网技术、嵌入式技术、振动传感技术、温度传感技术、低功耗技术、信号分析等技

术 ，确保了振动加速度、振动速度和振动位移的准确性、及时性和传输过程的安全性、 稳定性 ，能够

精准及时地反映旋转设备的运行状态。

产品名称 数字三轴振动传感器

型号规格 HG-3Z1W10RS

供电电压 DC 12~24V

量 程

振动加速度 ：± 16g

振动速度 ：0~50mm/s

振动位移 ：0~2000um

运行环境 -40℃ ~85℃

振动测量方向 X 轴、Y 轴、Z 轴

频率范围 5Hz-1600Hz

通讯波特率

9600；19200；28800；38400；56000；57600；115200
等多种可设置



通讯接口 RS485 接口

输出方式 Modbus RTU sever 实时被动应答方式

设备地址 出厂默认地址为“1” ，1-240 可设置

安装方式 磁吸或螺纹安装 ( M8*8mm )

防护等级 IP67

尺寸规格 Φ22mm*50mm*22mm(筒径*高度*对边)



3.1 开箱检查

从包装盒中取出传感器 ，检查传感器外观是否良好、 引线和插头是否完好。

3.2 读取和修改传感器地址

设备出厂时的默认地址均为“1”。使用串口助手或 modbus poll 软件可以修改设备地址。 设备地

址 ：1-240。

3.3 传感器安装

磁吸式 ：将传感器直接吸附在设备的振动测量位置并调整好测量方向。

胶粘式 ：将传感器安装在振动测量位置并调整好测量方向 ，传感器四周涂抹 AB 胶。

螺栓式 ：将传感器底部的M6×10mm 的双头螺栓拧紧在设备的测量位置并调整好测量方向。 3.4 接

入系统

将电源和通讯线正确连接。其中 ：红、黑为电源的正、负极 ，黄、绿是 RS485 的 A +、 B-。

切记 ：不要将电源线接反 ，不要将电源和 RS485 通讯线混接 ，否则会损坏设备。



3.5 记录安装位置和设备地址

请记录传感器安装的区域、设备、部位以及该传感器壳体的 ID 号。便于软件开发人员知晓 传感器

具体安装位置和设备员后期管理维护。

3.6 产品尺寸

外径 ：筒径Φ22mm ，底部对边 22mm 高度 ：50mm

图 3.6 产品外形及安装尺寸图

·本外形及安装定位尺寸公差按照 GB/T1804-2000 C 级标准执行。



4.1 专用术语和缩略词

术语和缩略词 描述

R 只读

W 只写

R/W 可读可写

N/A 不适用

INT16 16 位有符号数

FLOAT 32 位浮点型

4.2 参量与单位

序号 参量名称 单位

1 振动加速度 g

2 振动速度 mm/ S

3 振动位移 um

4 温度 ℃

4.3 通信方式

三轴振动传感器采用 RS485 链路上的 Modbus-RTU 协议进行通讯。该协议是主 从方式进行通讯

，一个主机可以挂接多个从机 ，每个从机具有唯一的地址用来辨识身份 ，并通过不同的功能码来实现所

要读取/写入的内容。三轴振动智能传感器作为 Modbus-RTU 协 议从机 ，支持主机发出的 0x03 读保

持寄存器功能码和 0x04读输入寄存器功能码。

4.3.1 读寄存器功能码

(1) RS485通讯接口，异步半双工模式。



(2) 通讯波特率：9600；19200；28800；38400；56000；57600；115200可设置，出厂默认值

为9600bps。

(3) 数据格式：8个数据位、1个停止位、可选奇校验、偶校验、无校验。

Modbus-RTU协议，地址：1~240；本机目前支持03H读保持寄存器、04H读输入寄存器。

报文格式说明：

命令03H(或04H)：读命令

主机请求： 地址 + 命令 + 数据地址 + 数据寄存器数 + CRC校验码

1byte + 1byte + 2byte + 2byte + 2byte

地址：查询地址码，可以在1~240内设置，占用 1个字节

命令：03H(或04H)，长度为 1个字节

数据地址：读取的数据起始地址，占用 2个字节

数据长度：读取的数据寄存器数量

CRC16校验码：低8位在前，高8位在后，占用2个字节

从机响应：地址 + 命令 + 数据长度 + 数据信息 + CRC校验码

1byte + 1byte + 1byte + nbyte + 2byte

地址：响应地址码，长度为1个字节

命令：03H(或04H)，长度为 1个字节

数据长度：回应的数据字节长度

数据信息：读取的数据，具体见参数地址表



CRC16校验码：低8位在前，高8位在，后占用2个字节

4.3.1.1、输入寄存器-通讯参数：

指令：01 04 00 00 00 05 30 09

返回：01 04 0A 00 01 00 00 00 00 00 03 00 00 2C ED

输入寄存器 默认值 格式 说 明

0 1 Int16 从机设备地址

1 0 Int16
波特率：0：9600；1：19200；2：28800；3：38400；4

：56000；5：57600；6：115200，默认0

2 0 Int16 校验：0:无校验，1:偶校验，2:奇校验，默认为0

3 3 Int16 数据位：0:5bit，1: 6bit，2:7bit，3:8bit，默认为3，

4 0 Int26 停止位：0:1bit，1:2bit，默认为0

4.3.1.2、保存寄存器-监测数据：

指令：01 03 00 00 00 14 45 C5

返回：01 03 28 EB A7 3C 1B 44 40 3C 60 09 B0 3C A0 96 31 3D F2 3F DD 3E 19 47 85 3E

53 AF 1F 3F 17 72 15 3F 28 43 30 3F 5E 00 00 42 10 5D 3E



保持寄存器 格 式 说 明

0-1 FLOAT CD AB 振动Z向加速度峰值

2-3 FLOAT CD AB 振动Y向加速度峰值

4-5 FLOAT CD AB 振动X向加速度峰值

6-7 FLOAT CD AB 振动Z向速度有效值

8-9 FLOAT CD AB 振动Y向速度有效值

10-11 FLOAT CD AB 振动X向速度有效值

12-13 FLOAT CD AB 振动Z向位移峰峰值

14-15 FLOAT CD AB 振动Y向位移峰峰值

16-17 FLOAT CD AB 振动X向位移峰峰值

18-19 FLOAT CD AB 温度

当主机发送 03H 功能码时 ，表明想要获取从机某个寄存器里的内容。一条完整的 03H 命

令包括从机地址、功能码 ( 03H ) 、读取的保存寄存器起始地址 ，读取的数量和 CRC 校验码。 从机应

答主机命令的信息包括从机地址、功能码 ( 03H ) 、读取的保存寄存器的数据和 CRC 校 验码。具体示

例如下 ：



主机发送 ：01 03 00 00 00 08 44 0C

命令解析 ：01 为从机地址 ；03 为功能码 03 ；00 00 为寄存器的起始地址 ；00 08 为要读

取的寄存器数 ，共读取 8 个寄存器 ；44 为CRC 校验低字节 ，OC 为 CRC 校验高字节。

从机应答 ：01 03 10 BD AB 15 A5 8C D4 3E B8 8B CF 86 E1 5E 8F 67 83 26 1B

命令解析 ：01 为从机地址 ；03 为功能码 03 ；10 为返回数据字节个数 ，共 16 个(16 进制 的 10 等

于 16) ；BD AB ……67 83 为读得的各寄存器的数值 ，其中 BDAB 为第一个寄存器的值 ：

26 为 CRC 校验低字节 ，1B 为 CRC 校验高字节。

4.3.2 预置单个寄存器功能码 0x06

功能码 06 的作用是预置单寄存器 ，也就是向一个保持寄存器写入数值。寄存器为 16 位 ， 数值范

围是 0000H ~ FFFFH。功能码 06 主机发送和从机应答的信息帧格式相同 ，包括从机地

址、功能码 ( 06 ) 、预置单个寄存器地址 ，预置的数据和 CRC 校验码。具体示例如下 ：

主机发送 ：01 06 00 00 00 7D 49 EB 从机应答 ：01 06 00 00 00 7D 49 EB

命令解析 ：01 为从机地址 ；06 为功能码 ；00 00 为写入寄存器起始地址 ；007D 为写入值 ，即十进制

125 ；49 为CRC 校验低字节 ，EB 为 CRC 校验高字节。

https://baike.baidu.com/item/CRC%E6%A0%A1%E9%AA%8C/3439037
https://baike.baidu.com/item/CRC%E6%A0%A1%E9%AA%8C/3439037


产品设计依据及测试工艺执行标准：

旋转与往复式机器的机械振动 对振动烈度测量仪的要求标准。

国际标准《ISO 2954-2012》

国家标准《GB/T 13824-2015》

江阴辉格仪器仪表有限公司

电话：0510-66883966
手机：13270111128
传真：0510-68930160
地址:江苏省江阴市镇澄路1055号
公司网址：www.hgyqyb.com

http://www.huigehg.com
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